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MHG 150 « MHGS 150

Magnetischer Drehgeber
Magnetic Rotary Encoder

Motion Control



MHG 150 « MHGS 150

Robuster magnetischer Dreh-

geber mit grol3er Hohlwelle

Robust Magnetic Rotary Encoder

with a large-bore hollow shaft

Besondere Eigenschaften

= Fir groe Wellendurchmes-
ser bis max. @ 130 mm

m Tangentiale magnetische Abtastung

m Grole axiale und radiale Mon-
tagetoleranzen zulassig

= Ohne eigene Lagerung

m Hohe Schutzart IP 68

m Sinus- oder Rechteckschnittstel-
le im Abtastkopf integriert

Special features:

m For large shaft diameters
up to @ 130 mm

» Tangential magnetic sensing

m Large axial and radial
mounting tolerances

= Without bearings
m High protection class IP 68

m Interface for sinewave or square-wave
signals integrated in the sensor head

Die magnetischen Hohlwellen-Dreh-
geber MHG 150 und MHGS 150 sind
fur groBe Antriebe entwickelt worden,
deren Wellen axiales und radiales Spiel
sowie thermische Langenanderrungen

aufweisen konnen.

Die magnetische Mafverkdrperung ist
auf einem Geberrad aufgebracht. Diese
wird auf der Antriebswelle, die einen
Durchmesser bis zu 130 mm aufwei-
sen kann, direkt befestigt. Die groRe
Luftspalttoleranz von 0,2 bis optional
3,0 mm (nominell 1,0 mm) erlaubt
eine einfache Montage und lasst eine
Warmedehnung von Welle und Geber-
rad zu.

Der Sinusgeber MHGS 150 liefert pro
Umdrehung 94 Sinus-/Cosinus-Perio-
den hoher Giite.

Der MHG 150 erzeugt durch den im
Abtastkopf eingebauten Interpolator
zwei um 90° versetzte Rechtecksignale
mit bis zu 1504 Rechteckperioden pro
Umdrehung (je nach Ausfiihrung).

Der Geber ist zugelassen nach UL.

The magnetic hollow shaft encoders
MHG 150 and MHGS 150 have been
developed for large drives with shafts
that can have some axial and radial
play, and can also exhibit temperature-

dependent changes in length.

The magnetic scale is embedded in a
encoder wheel. This encoder wheel

is mounted directly onto the drive
shaft, which can have a diameter up to
130 mm. A large air gap tolerance from
0.2 up to optionally 3.0 mm (nominal
1.0 mm) facilitates a simple mounting.
The gap also allows thermal expansion

of the shaft and the encoder wheel.

The MHGS 150 generates 94 high-

quality sine/cosine periods per turn.

The integrated interpolator of the
MHG 150 generates two square-wave
signals with a 90° phase shift and up

to 1504 square-wave cycles per turn.

The encoder is approved to UL.

Bestellschliissel / Ordering key

Typ/Type: MHG 150
Rechteckgeber/Square-wave encoder
Typ/Type: MHGS 150
Sinusgeber/Sine encoder

MHG 150 -

Ausgangssignale/Output signals:

DN

Logikpegel
(nur fiir Rechteckgeber)

Perioden pro Umdrehung
Cycles per turn

- 40 -

TTL

Logic level
(only for square-wave encoder)

D: zwei um 90° versetzte Signale: K1 bzw. A+, K2 bzw. B+ und invertierte Signale: K1 bzw. A-, K2 bzw. B-
two signals displaced by 90°: K1 or A+, K2 or B+ and inverted signals: K1 or A-, K2 or B-

DN: zwei um 90° versetzte Signale: K1 bzw. A+, K2 bzw. B+, Nullimpuls: KO bzw. R+ und invertierte Signale: K1 bzw. A-, K2 bzw. B-, KO bzw. R-
two signals displaced by 90°: K1 or A+, K2 or B+, marker pulse: KO or R+ and inverted signals: K1 or A-, K2 or B-, KO or R-
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Allgemeine Daten / General data

Betriebsspannung

0
Supply voltage Us +5V+10%
Stromaufnahme ohne Last ~70 mA
Current consumption at no-load -
zuIas§|ge Temperatur am Geber T 40°C . 485 °C
Permissible encoder temperature
Schutzart
Protection class IP 68 IEC 60529
max. Drehzahl min’ .
Maximum speed o 4000 Option: 12000
Schwingungsfestigkeit (10 Hz ... 1 kHz) - IEC 60068-
Vibration resistance (10 Hz ... 1 kHz) =200mis'~20g 2-6
Schockfestigkeit (12 ms) - IEC 60068-
Shock resistance (12 ms) = AT = 200 227
Tragheitsmoment (Ausfiihrung ohne Nullimpuls) ~ 184 kacm? bezogen auf 130 mm Hohlwelle
Moment of inertia (version without marker pulse) ~ 1689 with regard to 130 mm hollow shaft
Tragheitsmoment (Ausfiihrung mit Nullimpuls) ~ 3367 kacm? bezogen auf 130 mm Hohlwelle
Moment of inertia (version with marker pulse) =3200K0 with regard to 130 mm hollow shaft
Axiale Toleranz (Geberrad/Abtastkopf) 2 mm
Axial tolerance (encoder wheel/sensor head) -
Radiale Abstandstoleranz (Geberrad/Abtastkopf) .
Radial tolerance (encoder wheel/sensor head) 0.2 1,5 mm Option:0.2.... 3,0 mm
TeiIungsgenauigkeif[ der MaRverkérperung +150" Option: +70"
Accuracy of magnetic scale
MHG 150 ... Ausfiihrung als Rechteckgeber / Version as sqare-wave encoder K1 (A+)

. KT (A)
Rechteckperioden pro Umdrehung o, 00 59, 376 470 752, 940, 1128, 1504 LTI k2 6
Square-wave cycles per turn |

LML ®2 @)

Logikpegel i
Logic level TTL (RS-422) KO (R+)
KO (R)

Tastverhaltnis
Mark space ratio

40:60 ... 60:40

Impulsversatz
Square-wave displacement

80°...100°

90°

-~

!

Signalfolge bei positiver Drehrichtung (siehe letzte Seite)
Sequence for positive direction of rotation (see last page)

MHGS 150 ... Ausfiihrung als Sinusgeber / Version as sine encoder

Sinusperioden pro Umdrehung

; 94
Sinewave cycles per turn
Ausgangsamplitude ~ 1 Vss
Output amplitude ~ 1 Ve
Harmon'lsche <4048
Harmonics
Phasenversatz (sin/cos) gse  ggo
Phase offset (sin/cos)
Differenz der sin/cos-Amplitude <20mV
Difference of sin/cos amplitude
Uberlagerter Gleichanteil <20mV

DC offset

Spitze-Spitze
peak to peak

sin

——

lo5v

1V

I

(A+] - [A]

/ 1V
N

(B+ - [B-]

04V} [R+I-[R]

Signalfolge bei positiver Drehrichtung (siehe letzte Seite)
Sequence for positive direction of rotation (see last page)
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Ausfiihrung ohne Nullimpuls / Version without marker pulse

******** 12
Ansicht A Positive Drehrichtung
Ilz\gftspalt . Positive direction of rotation ]
"9ap View A J Motor
PN
L+
/ L
\ S R T I I
-_ 7 5la < A
S
Kabel @6,5, Lange: 0,5 m \
(andere Langen auf Anfrage) A . . L
Cable 96,5, Length: 0,5 m N €L s ®-
(other length on request) ‘ L I — 5
100 fir Schrauben M4 % Abtastkopf
110 f Sensor head
or screws M4

* andere Durchmesser auf Anfrage / other diameters on request

** Geberbohrung / Encoder hole
wx Motorwelle / Motor shaft All dimensions in millimeters (unless otherwise stated)

Ausfithrung mit Nullimpuls / Version with marker pulse

77777777 22
Ansicht B Positive Drehrichtung
Positive direction of rotation i
Luftspalt View B
Air gap Motor
i
25 - N
;_% kel o
N e g s
\ J Q
S~
Kabel @6,5, Lange: 0,5 m .
(andere Langen auf Anfrage) e T I F é,
Cable 06,5, Length: 0,5 m ywy s s w e SRS ‘
(other length on request) B 5
1?2 fiir Schrauben M4 % ?Er:iztrkﬁgafd
for screws M4

* andere Durchmesser auf Anfrage / other diameters on request
** Geberbohrung / Encoder hole

*** Motorwelle / Motor shaft All dimensions in millimeters (unless otherwise stated)

Kabelbelegung / Cable assignment

Signal/Signal K1 (A+) KT (A-) K2 (B+) K2 (B-) KO (R+) K0 (R-) +5V GND
Farbe/Colour rot/red orange/orange | griin/green gelb/yellow blau/blue violett/violet | braun/brown | schwarz/black
Achtung: Externe Magnetfelder im Arbeitshereich des Gebers sind zu vermeiden!
Attention: external magnetic fields in the operation area of the encoder must be avoided!
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